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Doékiiman Versiyonlari

Versiyon | Tarih Aciklama

1.00 Dokiiman yaratildi.

1.01 Kontrol modiiliine printer, yakit birim fiyat, selenoid parametre,
pulser parametre,RFID kayit, bosaltim (satis) miktar ekranlari
eklendi. Yeni hata ve uyari ekranlar1 eklendi. Uzaktan kontrol, Hiz
ve Pozisyon Raporlari, Acil durum pedali ve kabin i¢i seslerini
kaydedilmesi, GPRS baglantisi kesikken davranig, GPS baglantisi
kesikken davranis, yakit verme (satis)islemi ve diger eklemeler
yapildi.

Pulser modiiliinde desteklenecek ve desteklenmeyecek 6zellikler
belirtildi.
Merkez sunucunun 6zelliklerinden birkag tanesi eklendi.
1.02 Menuler degistirildi.
1.03 Pulser doniis yonii ve kanal sayist menii maddeleri eklendi.
PH 6l¢ilimii ile ilgili kisimlar dokiimandan ¢ikarildi.

1.04 Dokiiman son cihaz yazilimlarina yonelik giincelledi.

1.05 Dokiimana birgok yeni boliim eklendi.

1.06 Bakim, lastik, is emri ve tank otomasyonlar1 eklendi.

1.07 Yag otomasyonu eklendi.

1.08 CM23/CM30 ve HM 44’de menii degisiklikleri yapildi.

1.09 Yakit sistemine yonelik dnlemler parametriklestirilip meniiye
konuldu. Cihazlar igin test paternleri yaratildi. Opsiyonel
modiillerin isimleri eklendi.

1.10 Opsiyonel modiiller agiklandi.

1.11 Web sayfalarinin agiklamalar1 degistirildi. Tasarimci detaylart
adiyla bir boliim yaratildi

1.12 Kesafet hesaplar1 ve tank geometrisinden hacim hesaplama, hata
kontrol kart1 eklendi.

1.13 HM44 ekranlan giincellendi, hizli kullanma kart1 giincellendi.

1.14 Meniilere eklemeler yapildi. Yeni testler eklendi.

1.15 17.01.2020 | Meniilere eklenenler :

1.17 433 Mhz HM55 anten uzatma eklendi,

1.18 23.08.2022 | Uzaktan parametre degistirme ve havadan RFID yiikleme

algoritmalarn eklendi; USB — OAD Kod Yiikleme ayr1 dokiimandan
aliarak bu dokumana eklendi; OAD yiikleme kilavuzu eklendj,




1 Otomasyon Prensibi

Asagidaki sekilde Eresense Elektronik Santiye Yakit Otomasyon sisteminin uygulama gorseli
verilmigtir.

Takip Terminalleri

e,

- ey - e

Takip Terminalleri

Baz istasyonu

GSM Operatorii

[ I I

[ *? L -»\s | \ss
Takip Sunucusu -~ R - TRy -~ A

Takip Terminalleri

Sekil 1: Otomasyon Prensibi

Sekil 1'de farkli konumlarda kurulu iki adet santiye pompasi ve bir tankerden olusan sistemin
otomasyon gorseli genel hatlariyla verilmistir. Pompalardan veya tankerden yakit verilmesi icin
santiye araclara Uzerlerine monte edilen dis ortam RFID kartlari okutulur. Cihazlarin kimlik
bilgilerine ek olarak el aletiyle girilen diger bilgiler (arag kilometreleri, kullanici kodlari v.b.) gsm,
baz istasyonu ve operatérii Gizerinden internet ortamina tasinir ve merkez ofiste kurulan takip
sunucusuna iletilir.

Takip sunucusu gelen bilgileri degerlendirerek onay vermesi durumunda pompalar araglara yakit
vermeye baslarlar. Yakit verme islemi tamamlandiktan sonra miktar bilgisi yine ayni yontemle
takip sunucusuna iletilir.

Bu sekilde sirket santiyelerinden gelen dolum bilgileri takip sunucusu Gzerinde galisan bir servis
ile islenerek veri tabanina aktarilir. Sirketin tim yakit kayitlari sunucuda yer alan bu veri
tabaninda toplanir.



2 Opsiyonel Modiiller

Pompa Yakit Otomasyonu (Standart)

Sabit pompalarla yapilan yakit ikmallerinin takibi amaciyla kullanilir. Verilen
yakitin miktari, alan ve veren kullanicilar, ara¢ kilometre ve calisma saatleri merkez
sunuculara iletilir ve web tabanli ekranlardan izlenir. Her ikmal i¢in detayl yazici
fisi basilir.

Tanker Yakit Otomasyonu

Tankerlerle yapilan yakit ikmallerinin takibi amaciyla kullanilir. Verilen yakitin
miktari, alan ve veren kullanicilar, arag kilometre ve ¢alisma saatleri merkez
sunuculara iletilir ve web tabanli ekranlardan izlenir. Her ikmal i¢in detayli yazici
fisi basilir.

Tank Yakit Otomasyonu

Yer alt1 ve yer ustli tanklarmin su, yakit seviyesi sicaklik bilgisi ile takip edilir.
Yakit sicakliga bagli olarak genlesme katsayisi ile diizeltme yapilarak web
ekranlarinda gosterilir. Tank yaninda web ekran ihtiyact olmadan kontrol
modiiliiniin ekranindan seviyeler incelenebilir ve yazicidan ¢ikti raporlart alinir.

Lastik Otomasyonu

Araglar arasinda rotasyona tutulan lastiklerin toplam kilometreleri, ara¢ gegmisleri,
revizyon tarihleri, seri numaralari, tim yasam dongiileri web ara yiizleriyle takip
edilir.

Yag Otomasyonu

Yakit otomasyonlari gibi sabit veya seyyar pompalarla yapilan yag ikmallerinin
takibi amaciyla kullanilir. Verilen yagin miktari, alan ve veren kullanicilar, arag
kilometre ve ¢alisma saatleri merkez sunuculara iletilir ve web tabanli ekranlardan
izlenir. Her ikmal i¢in detayl yazici fisi basilir.

Bakim ve is Emri Otomasyonu

Araglarin tiim periyodik bakimlari, kullanicilara atanan rutin veya rutin disi tiim is
emirleri bu paketle kontrol edilir. En 6nemli 6zelligi atanan is emirine bagh olarak
is gitvenlik emirlerinin sistemden yazicilar araciligiyla otomatik basilmasina izin
vermesidir.

Sanal Tanklar Otomasyonu

Tanklarinizda olan fiziksel yakit ile muhasebe kayitlarina gére olmasi gereken yakit
miktar1 gercek zamanh olarak gosterilir. Aradaki fark sistemdeki kayip veya fazla
olarak ger¢ek zamanda anlik olarak takip edilebilir.

Yakat Tiiketim izleme ve Uyar1 Otomasyonu

Santiye dahilinde jeneratorler de dahil tiim araglarin kilometre veya ¢alisma saati
bazli yakit tiikketimleri anlik olarak takip edilir ve tiiketim ortalamalari grafiksel
olarak gosterilir. Beklenenden farkli sapmalar uyari olarak kullanicilara iletilir.

Olay Entegre Alarm Otomasyonu




Cok cesitli sensorlerle takip edilen kiritik alandaki tiim hareketler olay kaydi olarak
saklanir. Kamera otomasyonunun da sayesinde bu olaylara ait goriintiiler ekrana
getirilir.

Olay Entegre Kamera Otomasyonu

Arag kimliklerinin okutulmasi, yakit verme isleminin baslamasi, yakitin
sonlanmast, cihazlarin acilip kapanmasi ve buna benzer bir ¢ok olayin gériintiileri
uzaktan web ekranlariyla otomatik olarak segilerek ekrana getirilir. Kullanicilarin
herhangi bir olay1 bulabilmeleri i¢in tiim kayitlari taramalarina gerek kalmaz.

3 Sistem Uygulama Bilesenleri

Yakit Pompasi 1 o (T S . .

Santiyedeki araglara yakit ikmali LE— @ " EH-I \' Iki Pompa ve Bir

yapan birinci pompa. CM23-1P66, Tanker Sistem
HM44 ve Teosis modlleri Uygulama Bile§enleri

L icw e

Yakit Dagitim Tankeri
Santiyedeki sabit araglarin
yakitlarini dagitan tanker.

CM23-RF, HM44 ve Elektronik
Numerator

{1 e 7k

Yakit Pompasi 2
Santiyedeki araglara yakit ikmali
yapan ikinci pompa. CM23-1P66,

HM44 ve Teosis modilleri

Yakit Takip Sorumlusu
Arac yakitlarinin takip edildigi
birim. Birime ait pclerden hangi

Merkez Sunucu araglara ne zaman yakit ikmali
Verilerin toplanarak

1d1g1 taki ilir.
islendigi, web ekranlarinda yapildig takip edilir
sunuldugu bilgisayar

Sekil 2 : Proje uygulama gorseli (Not: Poziyonlar tahmini olarak belirlenmistir)

Eresense Santiye Yakit ve Ara¢ Bakim Otomasyon Sistemi araglarin aldig1 yakitlarin ve bakim
kayitlarinin entegre olarak kontrol edildigi bir yapiyla ¢alisir. Sistem yakit ve ara¢ bakim alt
sistemlerinden olusur. Her iki alt sistem de sahadan veri toplamak i¢in kontrol modiil
(CM23/CM30) ve el aleti (HM55) ikilisini kullanirlar. Her iki sistemde de araglarin 6n
camlarina veya depo kapaklarmin yakinina dig ortamdan etkilenmeyecek sekilde RFID kartlart
yerlestirilir. Bu kartlar cihazin kimliginin tespiti i¢in kullanilirlar. Herhangi bir veri girisinden
once HMS5 araciligiyla RFID kartlar1 okutulur. Eger kartlar sisteme kayitliysa aracin
kilometresi veya saati girilir. Her iki alt sistemde de buraya kadar olan aktiviteler ortaktir. Alt
sistemlerin detayli calismasi asagida agiklanmistir.

Yakit Otomasyon Alt Sistemi: Otomasyonun yakit sistemi ayaginda araglar yeralt1 tanklaria
bagli pompalardan veya gezici tankerlerden yakit alabilirler. Santiyeye ait gezici tanker
pompalardan yakit aldig1 zaman bu depo ¢ikisi olarak degil tank degisimi olarak degerlendirilir.
Gezici tanker pompalardan aldig1 bu yakit1 araglara dagittigi anda ¢ikan yakit depo ¢ikist olarak
degerlendirilir.



Sistemden yakit verilebilmesi i¢in aracin tizerindeki barkot okutulur ve arag saat degeri girilir.
Aracin RFID kodu sisteme kayitliysa araca yakit verme islemi baglar. Yakit verme iglemi
bittikten sonra verilen yakitin miktari, aracin kimligi ve arag saati merkez sunucuya iletilir.
Merkez sunucu kendisine gelen yakit verilerini veri tabanina kaydeder. Web ara yiizi ile
kaydedilen yakit verileri islenerek kullanicilar terminalleri {izerinden baglanabilecekleri sekilde
gosterilir.

Ara¢ Bakim Otomasyon Alt Sisteminde: Bakim yapilacak aracin RFID kart1 okutulup
kilometre veya saati girildikten sonra araca yapilan bakim HM55 el aletine girilir. Aracin
kimligi, kilometre saati ve yapilan bakim CM23/CM30 iizerinden merkez sunuculara iletilir.
Merkez sunucuda calisan servisler araciligiyla veri tabanina kaydedilen bakim bilgileri islenerek
web sunucusu iizerinden kullanicilar iletilir. Ara¢ Bakim Otomasyon Alt Sistemine ait saglanan
bilgiler ve web ekranlari bu dokiimanin ilerleyen boliimlerinde verilmistir.

HMS55 el aletinden aldig1 verileri merkez sunucuya iletir.

Merkez sunucudan gelen bilgiler dogrultusunda yakat

7 % yetkilendirmesini veya bakim listelerini operatorlere iletir.

CM23/CM30-1P66 cihaz1 projedeki opsiyonlarina bagl olarak

CM23/CM30-1P66

Ol

HM55 el aleti arag tizerlerindeki RFID kartlarinin okunarak
araglarin saatleriyle birlikte diger verilerinin girilmesi i¢in
kullanilir. Kullanicidan aldiklar verileri merkez sunuculara
iletilmesi i¢in CM23/CM30 modiillerine aktarirlar ve bu
modiillerden gelen bilgileri operatorlere iletirler. Biinyelerinde
RFID okuyucu, LCD ekran, tus takimi, RF alici/verici ve diger
donanimlar1 barindirirlar. Diisiik pil titkketimleriyle sarj edilme
ihtiyact olmaksizin uzun siire kullanilmak amaciyla

Eresense sistemine uyumlu
cesitli tip RFID etiketleri.
I¢lerindeki Mifare RF
sistemiyle monte edildikleri
aracin kimliginin arag
iistiinden RFID okuyuculari
sayesinde alinmasini
saglarlar.

i
|
i

B
"-.u:!

' tasarlanmislardir.
HMS55 EI Aleti
Yakit ikmali sonrasinda otomatik bilgi fisi, giin sonu raporlari,
' gecmis kayit bilgileri gibi ¢esitli figler yazicidan ¢ikti olarak
alinir. Gerekli goriiliirse operatdrler tarafindan imzalanarak
S merkez ofise aktarilir.

Termal Yazici



4 Cihaz Baglantilar

CM23/CM30 (Kontrol Modiilii) IP66 kabinindeyken asagidaki baglantilarla ¢evre birimlere
baglanir. HM55 el aleti 433 Mhz RF {izerinden, termal yazic1 RS232 iizerinden, tanker sayact
veya pompa RS485 tizerinden CM23/CM30’¢ baglanir.

Printer beslemesini CM23/CM30-1P66 modiiliinden alir. CM23/CM30’iin beslemesi tanker
baglantilarinda RS485 le birlikte sayagtan gelir. Pompa baglantilarinda 220V CM23/CM30’e
dahili adaptor tarafindan 24V’a cevrilir. Pompalar CM23/CM30’e Teosis arabirimi iizerinden

[Thin Client PC] (Thin Client PC) Oreie Emetre]

baglanir.



5 Hizhi Kullanim Karti

5.1 Tanker Hizli Kullanim Karti

Tanker sayacinin ekraninda herhangi bir
sey goziikmiiyorsa ON/OFF diigmesine basarak

tanker sayacini a¢in. Tanker sayaci agildiktan sonra
yukaridakine benzer bir ekranin gelmesi gerekir.
Sayacin otomasyonda oldugunu gosteren “Auto”
isaretinin solunda bekleme modunda oldugunu

gosteren “ || ” isareti belirir.

Yakit vermeden Once tanker sayacinin Start

tusuna ekranda Auto semboliiniin solunda “ P
isareti belirecektir. Bu durumda CM23/CM30
cihazinin ekranina “Kart Okutulmadi” yazisi gelecek
ve periyodik uyar1 sesi duyulacaktir.

HMS55 El aletinde ON/OFF butona yaklagik
2 saniye basin. Ekran aydinlanacak ve iligkili
CM23/CM30 kontrol modiiliiniin adresi altinda pil
seviyesi belirecektir. Bu durumda aracin RFID’sini
okutun. Pil seviyesi tek baremse cihazi sarj edin.

HM55 el aletinde RFID okutulduktan

sonra sirast ile arag km, arag ¢aligma saati, kullanici
1 ve kullanici 2 kodlarini (miisteriden miisteriye bu
sorular farkli olabilir) girin ve sunucuya gonderin.
Sunucudan onay gelince aracin adi HM55 ekranina
goriilecek ve yakit verme igslemi sayacin ekranina
pompa resmi gelecek sekilde baglayacaktir.

Yakit verme islem bitince sayacin STOP

tusuna  basarak  yakit  bilgisinin  sunucuya
aktarilmasini saglaym. Yakit verme islemi durduktan
sonra sistem otomatik olarak fis basacaktir.

5.2 Pompa Hizli Kullanim Karti




Yakit tabancasini depoya yerlestirin. HMSS5 El aletinde ON/OFF butona

yaklagik 2 saniye basin. Ekran aydinlanacak ve
iliskili CM23/CM30 kontrol modiiliiniin adresi
altinda pil seviyesi belirecektir. Bu durumda aracin
RFID’sini okutun. Pil seviyesi teke diiserse cihazi
sarj edin.

HM5S5 el aletinde RFID okutulduktan

sonra sirasi ile ara¢ km, ara¢ ¢alisma saati,

kullanici 1 ve kullanici 2 kodlarini (miisteriden Yakit verme islem bitince tabancay1

miisteriye bu sorular farkli olabilir) girin ve yerine koyarak yakit bilgisinin sunucuya
sunucuya gonderin. Sunucudan onay gelince aktarilmasini saglayin.

aracin adi HM55 ekranina goriilecek ve yakat
verme iglemi sayacin ekranina pompa resmi
gelecek sekilde baglayacaktir.

Imma 1

Imaa 2

Tabanca pompaya yerlestirildikten sonra
sistem otomatik olarak fis basacaktir. Bu fiste
verilen yakita ek olarak araca ait bilgilerde verilir.




5.3 Yag Otomasyonu Hizli Kullama Karti

Adim 1
Ara¢ Kartinin Okutulmasi

oHl

HM55 El aletinde ekranin solundaki siyah butona
yaklagik 2 saniye basin.

Ekran aydinlanacak ve iligkili CM23/CM30
kontrol modiiliiniin adresi altinda pil seviyesi
belirecektir. Bu durumda aracin RFID’sini
okutun.

Onemli : Pil seviyesi tek baremse cihaz sarj

Adim 2

Arag Bilgilerinin Girilmesi

HMD55 el aletinde RFID okutulduktan sonra sirasi ile
1. Arackm

Arac caligsma saati,

Kullanict 1 ve

Kullanici 2

Sunuya Gonder

arwDd

Adimlarim verileri girerek kare tusuyla gegin.

edin. Sunucudan onay gelince aracin adi HMS55 ekranina
goriilecek ve tiim yag pompalari acilacaktir.
Adim 3 Adim 4
Yag Ekleme Islemine Yag Ekleme Isleminin Bitirilmesi
Baslanmasi ve Fisin Basilmasi

Yaglama yapmak istediginiz araca yag
tabancasini yerlestirin. Ayn1 anda bir araca
birden fazla yag ikmalini yapabilirsiniz.
Tilim yaglar ayr ayr1 raporlanacaktir. Bu nedenle
istediginiz kadar yag tabancasini araca yerlestirip
yag verme islemine baslayabilirsiniz.

TUPRAG KISLADAG MRDEN

YAG DOLUM FISI
ke 28.11.13 10:52:35
is No 2
52-401

F

@ S Pompa Kodu 1.1.44.1
Ya§ 3
M:

a
Miktar (Lt) 120.37

% Arac Hm 1234
B / P Arac Saati 1111
s fullanici 1 101

Kullanici 2 501

Imza 2

Yag verme islemini bitirmek igin siiriicii kabinindeki
CM23/CM30 iizerindeki renkli tuga basin. Yag
verme islemi bitecek ve tabancalar kapatilacaktir.
Tusa basildiktan 3 saniye sonra yag ile ilgili fig
basilacaktir. Ayni anda birden fazla yag verilmisse
her yag icin ardarda fisler otomatik olarak
¢ikarilacaktir. Onemli : Tusa basilmasi unutulursa
daha sonra verilen yaglar ilk verilen aracin
hesabina aktarilacaktir.




5.4 Hata Kontrol Cetveli

Cihaz

Sorun

Sebep

Coziimii

HM55 (EI Aleti)

HM55 ON/OFF tusuna basinca
aciimiyor.

Cihazin galismasi igin
gereken besleme voltaji
gelmiyor.

Cihazi sarja takin.

Sarj cihazint HM55'e bagladigimizda
Sarj Oluyor yazisi gelmiyor.

On/Off tusuna az basiliyor.

On/Off tusuna 5 saniye basili tutun.

HM5S5 cihazi igindeki piller
bozulmus.

Servis igin basvurun.

Cihaz iginde temassizlik var.

Servis igin basvurun.

Sarj cihazi bozuk.

Servis igin bagvurun. Varsa Samsung
sarj cihazi ile kontrol edin.

HM55 ekranina 3 kez
"GONDERILIYOR BEKLEYIN" metni
ekrana geldikten sonra " KONTROL

MODULU BAGLANTI HATASI "
metni ekrana geliyor ve cihaz
kapaniyor ve higcbir zaman “VERi
KONTROL
MODULUNE ULASTI” yazisi ekran
gelmiyor.

CM23/CM30 cihazi ile
baglanti kurulamiyor.
CM23/CM30 cihazi kapali.

CM23/CM30 cihazinin agik olduguna
emin olun.

CM23/CM30 cihazinin adresi
ile HM55 cihazinin adresi
eslememis.

HMS55 cihazi ilk agildiginda ekran gelen
adresle CM23/CM30’ln adresinin ayni
olduguna emin olun.

CM23/CM30 cihazi ile
baglanti kurulamiyor.

CM23/CM30 cihazinin beslemesini
kesiniz. 5 saniye sonra tekrar
beslemesini veriniz. HM55 cihazi ile
tekrar veri gondermeyi deneyin. Ayni
durumu tekrarliyorsa, CM23/CM30
cihazinin yenisini temin ediniz.

CM23/CM30 cihaziile
baglanti kurulamiyor.
CM23/CM30 cihazindan
disari gikan tel anten kablosu
kopmus.

CM23/CM30 cihazinin yenisini temin
ediniz.

CM23/CM30 cihaziile
baglanti kurulamiyor.

Yedek HM5S5 ile kontrol edin. Calisirsa
devreye alarak 6blrini servise
gonderin.

HMS55 cihazinin tus takiminda
¢alismayan tuslar var.

Tus takimi bozulmus.

Yeni HM55 cihazi temin ediniz.

HMD5S5, araglarin tizerindeki kartlari
okumuyor.

Cihazin sarji bitmis.

HMS55 cihazinin yaninda verilen sarj
cihazi ile HM55'( sarj ediniz.

Pil sarj seviyesi normal ise,
okuyucu veya RFID kart
arizalanmis.

Once bagka bir RFID kart okutun.
Calismazsa yeni HM55 cihazi temin
ediniz.

“VERI KONTROL
MODULUNE ULASTI” yazisi
gelmesine ragmen stirekli 3 kere
"GONDERILIYOR BEKLEYiN” yaziyor.
Daha sonra “TANIMLI KART. LOKAL
ONAY VERILDI” diyerek yakit
alinabiliyor.

GSM baglantisi olmasina
ragmen sunucu ile baglanti
kurulamiyor. (CM23/CM30

ekraninda G harfi var)

1. CM23/CM30 GSM’den diismis

olabilir. Cihazi kapatip agin ve kart
okutun adinin el aletine gelmesini
bekleyin.

2.  Turkiye gcapinda internet

hatlarinda bir problem olabilir.

3. Sunucu devredisi kalmis olabilir.

El aletlerinin timi arizali muhakkak
yakit verilmesi lazim.

CM23/CM30 sifreli bélimdeki
“MANUAL YAKIT” aktiflestirilir. Bu
durumda yakitlar kart okutulmadan
verilir, en son okutulan aracin lzerine
yazilir.

CM23/CM30

CM23/CM30 cihazinin ekranindaki
saat ilerlemiyor.

Yazilim hatasi olusmus.

CM23/CM30 cihazinin beslemesini
kesiniz. 5 saniye sonra tekrar
beslemesini veriniz. Ayni durumu
tekrarlyorsa yeni CM23/CM30 temin
ediniz.

HMS5S5 ile aracin kartini okutup
CM23/CM30 cihazina génderdim.
“TANIMSIZ KART” cevabi geldi.

Kart CM23/CM30’de tanimh
degil.

Kart CM23/CM30’e yuklenmeli.

HMS5S5 ile aracin kartini okutup
CM23/CM30 cihazina génderdim.
“SUNUCUDA YOK” cevabi geldi

Arag sunucuda tanimli degil.

Aracin sunucuya tanimlanmasi lazim.

HM5S5 ile aracin kartini okutup
CM23/CM30 cihazina génderdim.
Onay verildi. Ama pompa galismadi.

CM23/CM30 ile arabirim
(veya tanker pompasi) arasi
haberlesme problemi var.

CM23/CM30 cihazi (izerinde S harfi
yerine * var ve arabirim SCU isiklarinin
sadece yesil led yanip sdniyorsa :




1.  Arabirim adresi pinleri
bozulmustur. Adres pinlerini
dizeltin.

2. Arabirimin RS485 veya
Currentloop segim pinleri
bozulmustur, dizeltin.

Arabirimin SCU ledleri yanip

sonmiyorsa:

1. CM23/CM30 sag taraftaki
besleme konnektori gevsemistir.
Konnektori pimine basarak
gevsetin ve tekrar takin.

2.  CM23/CM30 ile arabirim
arasindaki kablolar kopmus veya
zedelenmistir: Arabirim SCU
konnektérini ve CM23/CM30
sag besleme konnektorini
gikarin. (A) Yesil ve sari kabloda
multimetre ile kisadevre olup
olmadigina bakin (B) Eger yoksa
arabirim konnektoriine gelen yesil
ve sari kablolari tel ile kisa devre
yaparak CM23/CM30 konnektér
ucunda multimetre ile kisadevre
kontroli yapin.

Arabirim ile pompa arasi
haberlesme problemi var.
Teosis arabiriminin PUMP
lambalarinda sadece kirmizi
151k yanip sénuyor.

CM23/CM30 cihazi Gzerinde S harfi var
ise pompanin besleme voltaji yoktur.
Pompanin beslemesini veriniz.

CM23/CM30 cihazi Gzerinde S harfi var
ise arabirim ile pompa arasi kablo
baglantisi kopmus. Baglantilari kontrol
ediniz.

CM23/CM30 cihazi Gzerinde S harfi var
ise, pompa manuel kullanima alinmis
olabilir, pompayi otomasyona aliniz.

El aletini kaybettim veya el
aletlerinin higbiri ile CM23/CM30
konusamiyor. Yakit almam lazim.

CM23/CM30 sifreli bélim Gelismis
Ayarlarda Manual Yakit Agik duruma
getirilir. Bu durumda CM23/CM30
otomatik olarak yakit verir ve yakitlar
en son okunan arag Uzerine raporlanir.

Cok ylksek degerli veya gegmis
yakitlar fis olarak basiliyor. Yakitin
dogru fis miktari basilamiyor. Gln
sonu raporlari eksik basiliyor.

CM23/CM30 kayit
hafizasinda veri bozulmasi
olmustur.

CM23/CM30 sifreli bélim Gelismis
Ayarlarda Kayitlar Sil ile
CM23/CM30’in tim yakit satis hafizasi
sifirlanir.

Sunucu yok, onay verildi mesaji
geliyor. Yakit veriliyor ama g kere
denendigi igin geg yakit verilebiliyor.

Sunucu kapanmig veya
iletisimi kopmus olabilir.

CM23/CM30 sifreli bolim Gelismis
Ayarlarda “Hizli Otorizasyon” ile
sunucuyla baglanti kurulana kadar
direk CM23/CM30 onayi ile yakit
verilebilir.

HM55 Cihazinin sifreli mendleri
icindeki tekrar sayisini 3’den 1’e indir.
Bu sayede bekleme siiresi 25 saniyeye

kadar diser.

CM23/CM30 ekranina G gelmiyor.
Yildizdan sonra bir saylya kadar
ulasip tekrar sifirliyor. Ayni yerde
cep telefonlari baglanabiliyor.

1. Gprs modille iletisim
kopmus,

2. sim kart arizalanmis,

3. hat operat6r tarafindan
kapatiimis

4. APN ismi kabul
edilmiyordur.

*04 : Gprs modiille iletisim kopmus
*06 : sim kart arizalanmig

*11 veya 12 : hat operator tarafindan
kapatiimis

*18 : Apn ismi kabul edilmiyor,
INTERNET yap.

YAZICI

Yazici fig basmiyor.

Yaziclya besleme voltaji
gelmiyor.

Yazicinin agma kapama butonunu agik
(I) konumuna getiriniz. Besleme
baglantilarini kontrol ediniz. Bu

durumda isiklari yanmaldir.

Eger isiklari yanmiyorsa 0l¢l aletiyle
besleme konnektdriinde 24V oldugunu
kontrol edin. Eger varsa yazicinin
besleme karti yanmistir, servise
gonderin.

CM23/CM30 ile yazici arasl
haberlesme baglantisi
kopmus.

Baglantilari kontrol ediniz.




Yazici iginde kagit bitmis.

Yeni kagit takiniz.

Yazicida fig basiyor ama yazilar hig
gbzikmiyor.

Kagit, yazici igine ters
yerlestirilmis.

Kagidin yénini duzeltiniz.

Yazicinin 24V beslemesi
yeterli gelmiyor.

12V’luk tankerlerde sikga goralar. 12 -
24V cgeviricinin giris ¢ikis voltajlarina
bakin.

Yazicida garip karakterler gikiyor.

Yazici konnektoriinde
topraklama gevsemis.

Sol taraftaki yazici konnektorini
tirnagina basarak dikkatlice ¢ikarin.
Kablolarini soketin i¢in dogru iyice itin
ve tekrar takin.




Sistemden onay alinyor, pompa
sifirlaniyor ama yakit gelmiyor.

TANKER POMPASI

Selenoid vana diyafram
yirtilmis.

Selenoid vananin Ust kapagini sékin.
Diyaframi kontrol edin. Yirtilmigsa igini
“0” ring haline gevirip gegici olarak
takin. Muhakkak yenisini siparis edin.

Selenoid vananin iginde pislik
birikmis.

Selenoid vananin Ust kapagini sokin.
Diyarfami gikararak varsa biriken
artiklari temizleyip yerine takin.

Selenoid vananin bobini
arizalanmis veya
konnektorinden gikmis.

Onay aldiginiz halde Selenoid valften
mekanik agma sesi gelmiyorsa, vananin
bobinini vidayi gevseterek gikarin. igine

bir tornavida sokarak onay alin. Sayag

sifirlandig halde tornavida
miknatislanmiyorsa bobin arizalanmis
veya sayag i¢i konnektoriinden ¢ikmis
olabilir. Numarat6rin arka kapagini
sokerek konnektorin yerine
oturdugundan emin olun.

Bypass vanasi tam agik
konumda kalmis

Bypass vanasini kisarak yakitin
gegcmesini saglayin.

Santifiirlij pompasi tikanmis
veya arizalanmis.

Tanker servisine miracaat edin.

Tanker sayaci igindeki
samandira sistemi

Tanker sayag Ureticisine miracaat

edin.
arizalanmis.
Yakit hatlarinda hava . .
L Sistemin vanalardan havasini alin.
birikmis.

6 Dis Ortam RFID Kartlari

Dis ortam rfid kartlar1 standart RFID kartlariyla ayn1 sekilde Eresense
Cihazlar1 ile uyumludurlar. i¢lerindeki Mifare RF sistemiyle monte
edildikleri aracin kimliginin ara¢ iistiinden RFID okuyucular1
sayesinde alinmasini saglarlar.

Di1s Ortam RFID kartlari

Ozellikleri
+ Kolay montaj, uzun émiirliiliik A
o Kauguk yiikseltici ile arag
sasesine montaj
o Kauguk yiikseltici olmadan
binek araglarda kap1 igine
montaj ’i._l
%  Mekanik Altinkaya
+ Boyutlar1 : 116 x 60 x 19 mm
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7 HM-55 El Aleti

7.1 Cihaz tuslari

: = LCD Ekran
Pil Seviyesi

Acma
Butonu

Sayi Tuslan

Meni ve Silme
Tusu

Onaylama Tusu

7.2 Calismasi

Cihaz tus takimindaki ON/OFF tusuna 2 saniye siireyle basin. Ekrana cihazin adresi
ve pil gostergesi gelir. (Not: Pil seviyesi bir ¢izgiye geldiyse cihazi sarj edin.) Bu
ekran yaklagik 5 saniye aktif kalacaktir. Bu siire i¢inde RFID kartinizi okutun.
RFID kart okutulmama durumunda cihaz pil korumasina y6nelik olarak otomatik
kapanacaktir. Tekrar RFID okutmak i¢in A¢ma Butonuna iki saniyeden fazla
basmaniz gerekir

Sistemde say1 tuslar1 niimerik degerleri girmek i¢in kullanilir. Genel olarak
“MENU” tusu menii agma ve kapatmak i¢in “OK”tusu da menii maddesinde
onaylama islevi goriir. Menii maddelerinin i¢inde “MENU” tusu ekranda say1 varsa
bu say1y1 silmek i¢in eger say1 0 ise bir 6nceki meniiye ge¢gmek i¢in kullanilir. Eger
“MENU” tusu ile en {ist menii maddesine gelinmigse o menii maddesindeki deger
sifirlandiktan sonra menii kapatilir.

Secimli menii maddelerinde (6rnek Cihaz Tipi, Is Emri/Bakim v.b.) ‘1 tusu geri ve
2’ tusu ileri gitmek i¢in kullanilir.

Kullanic1 Ekranlar1 baslhigi altinda gorsel olarak izlenebilecek sekilde RFID
okutulmasindan sonra operatdrden cesitli veriler girmesi beklenecektir. Onemli
Not: Bu veriler her miisteri igin farklilik gosterir. Burada sistemin en genis veri
girme havuzu tanmitilmistir. En genis veri havuzunda RFID okutulduktan sonra Arag
Km ekram gelir. Numerik tuslarla deger girildikten sonra “OK” tusuna basilir ve
bir sonraki menii maddesi olan Ara¢ Saat menii maddesine gegilir. Bu sekilde tiim
menii maddeleri girildikten sonra ekrana gelecek “SUNUCUYA GONDER” menii
maddesinde “OK” tusuna basilarak veriler sunucuya gonderilir. Bu durumda ekrana
“GONDERILIYOR BEKLEYIN” yazisi ¢ikar.




HM55 Kullanim Ekranlari

Ml ARAC KM
RFID OKUTM 1234

# Tusu

ARAC SAATI

56789

# Tusu

VEREN SICIL NO
101

Opsiyon 3 : BAKIM

Opsiyon 2/: MANUAL YAKIT
SERVIS TiPI
Opsiyon 1 : YAKIT - YAG IS EMRI

Bakim Girilmigse is Emri Girilmig

is EMIR NO

MIKTAR (LT/Adet) MIKTAR (LT/Adet)
123.89

MIKTAR (LT/Adet)
123.89

SUNUCUYA GONDER

GONDERILIYOR
BEKLEYIN

Eger RFID kart CM23/CM30 sunucusunda tanimli degilse “ TANIMSIZ KART”
mesaj1 ve okutulan RFID kartinin kodu gelir ve HM55 el aleti kapanir. Ama cihaz
CM23/CM30’de taniml1 ise veriler sunucuya gonderilir.

Sunucu gelen verileri isleyerek asagidaki olast mesajlart geri gonderir.



Sistem tiim verileri kabul etti ve yakit i¢in onay verdi. ikinci satirdaki isim onay1
verilen aracin ismidir. (Sunucu tarafindan génderilir.)

Kontrol modiiliiniin (CM23/CM30) GSM ile baglanti olmasina ragmen sunucudan
cevap alimamiyor. Yetki kontrol modiili CM23/CM30 tarafindan lokal olarak verildi,
yakit verilir. (HM55 tarafindan iiretilir.)

VERI KONTROL
LUNE ULASTI

Kontrol modiilii (CM23/CM30), anlik olarak GSM sirketinden cevap alamadi. Yetki
kontrol modiilii CM23/CM30 tarafindan lokal olarak verildi, yakit verilir.
(CM23/CM30 tarafindan génderilir.)

El aletinin (HM55) kontrol modiiliiyle (CM23/CM30) iletisimi var. Veri simdi
sunucuya iletilecek. (CM23/CM30 tarafindan gonderilir.)

El aletinin (HM55) kontrol modiiliiyle (CM23/CM30) kablosuz baglantisi
saglanmiyor. CM23/CM30 modiilii kapali veya arizali olabilir. Yetkilileri
bilgilendirin. (HM55 tarafindan iiretilir.)

Bu kart yakit sistemine tanitilmamus. Ikinci satirdaki say1 ve rakam grubu okutulan
kartin RFID kodudur. (CM23/CM30 tarafindan génderilir.)

6789

SAAT LIMIT USTU ‘

Eger sistemde ¢aligma saat kontrolii aktiflestirilmigse en son girilen ¢alisma saatinden
daha diisiik bir deger girilmeye ¢alisiliyor demektir. Ikinci satirdaki say1 en son
basariyla girilen ¢alisma saat degerini gosterir. (Sunucu tarafindan gonderilir.)

KM LIMIT ALTI
6789

Eger sistemde ¢alisma saat kontrolii aktiflestirilmigse en son girilen ¢alisma saatinden
daha diisiik bir deger girilmeye ¢aligiliyor demektir. Ikinci satirdaki say1 en son
basariyla girilen ¢alisma saat degerini gosterir. (Sunucu tarafindan gonderilir.)

KM LIMIT USTU ‘

6789

Eger sistemde KM kontroli aktiflestirilmisse en son girilen KM dan daha dustik bir
KM girilmeye calisiliyor demektir. Ikinci satirdaki say1 en son basariyla girilen KM
degerini gosterir. (Sunucu tarafindan gonderilir.)

VEREN HATALT
101

Eger sistemde KM kontrolii aktiflestirilmigse beklenen KM ‘den daha biiyiik bir
deger girilmis demektir. ikinci satirdaki say1 en son basariyla girilen KM degerini
gosterir. (Sunucu tarafindan gonderilir.)

ALAN HATALT
501

Eger sistemde kullanici kod kontrolii aktiflestirilmigse girilen.Veren Sicil No
sistemde taniml1 veya verme yetkisine sahip degil demektir. Ikinci satirdaki say1
hatal1 olarak girilen kullanici kodunu gosterir. (Sunucu tarafindan gonderilir.)

SUNUCUDA YOK
56AC4521

Eger sistemde kullanici kod kontroli aktiflestirilmigse girilen Alan Sicil No sistemde
taniml1 veya alma yetkisine sahip degil demektir. Ikinci satirdaki say1 hatali olarak
girilen kullanic1 kodunu gosterir. (Sunucu tarafindan génderilir.)

LOKAL
TEKRAR DENEYIN

Girilen RFID kodu CM23/CM30 cihazinda tanimli olmasina ragmen sistemde tanimli
degil. (Sunucu tarafindan génderilir.)

MANUAL YAKIT
VERILEMEZ

Manual yakit alinmak isteniyor. Lokal olarak verilemez, muhakkak sunucu onay1
gerekir. Bu nedenle GSM baglantis1 kurulduktan sonra tekrar deneyin. (CM23/CM30
tarafindan gonderilir.)

Girilen RFID kodu manual yakit almaya yetkisi yok. Bu kartla yakit alinmaz.
(Sunucu tarafindan gonderilir.)




Onemi Not: Eger sunucu KM / Saat kontroliinden dolay1 onay vermezse tiim parametreler
(Kullanici isimleri dahil) ayn1 olmak sartiyla tekrar girilirse sistem hata notunu diiserek
onay1 Vverir.

Otomatik Gii¢ Kesme ve Pil Koruma Onlemleri: Cihaz agildiktan sonra 1 dakika
kadar herhangi bir islem yapilmadan bekletilirse otomatik olarak elektrigi kesilir. Mikro
standby’a alinir, ¢evre birimlerinin beslemesi kesilir. LCD geri plan 15181 ekran
degisince on saniye yanar daha sonra sondiiriiliir. Cihazin sifreyle girilen mentilerinden
ayarlanan iki zaman agim1 degeri vardir (i) Kisa Timeout (Zaman Asimi) (ii) Uzun
Timeout (Zaman Asimi1). Kisa Timeout RFID girilmesi beklenirken herhangi bir RFID
okutulmazsa kapanma zamanini belirler. Uzun Timeout RFID okutulduktan sonra
herhangi bir tusa basilmamasi durumunda otomatik kapanmaya kadar gegen zamani
belirler. RFID okutulduktan sonra gii¢ tasarrufu geregince RFID okuyucu kapatilir.
Tekrar agmak i¢in “*” tugu ile tiim meniilerden ¢ikilir ve RFID okuma durumuna
gecilir. Bu durumda cihaz kapanmasi i¢in tekrar Kisa Timout gecerlilik kazanir.

Veri Gonderme Denemeleri: HM55 gonderdigi verilerin cevabini sunucudan alamazsa
tekrar gdnderme yetenegine sahiptir. Bu konuyla ilgili iki parametre (gonderme sayisi
ve gonderme periyodu (sn)) sifreyle girilen meniilerden ayarlanir. Girilen adette ve
periyotlarda (sn) HM55 sunucudan cevap alamazsa tekrar gonderir.

Manual Yakit Verme: Ana meniide manual yakit verme secenegine girilir. Bu
durumda MANUAL RFID okuma ekran1 gelir. Standart RFID bilgilerine ek olarak
MIKTAR (LT/Adet) degeri girilir ve bilgiler en son onaylama maddesiyle gonderilir.
Eger okutulan arag manual yakit alma yetkisine sahipse merkez tarafindan gonderdigi
degerler onaylanir.

Bakim Otomasyonu: Cihaz tipi BAKIM olarak se¢ilirse HM55 kullanict mentileri
Bakim otomasyonuna yonelik gelir. Bu durumda kullanici adlarindan sonra Servis Tipi
menii maddesi gelir. Bu maddede Is Emri degil herhangi bir bakim (yag adlari gibi)
secilecekse ‘2’ ve ‘1’ tuslari ile ilerlenir. Eger Is Emri yerine herhangi bir bakim
girilmigse yapilan bakimla ilgili miktar1 girmek i¢in kullanilan menii maddesi gelir.
Miktar girildikten sonra sunucuya génderilir. Eger Is Emri secilmisse miktardan énce
yapilan is emrinin numarasi girilir ve sunucuya bu sekilde gonderilir.

7.3 Menii Yapisi

HM55 cihazinin sol tarafindaki siyah diigmeye basilmasi durumunda ekran cihazin adresi ve
onun altinda pil seviyesini gosteren bara gelir. Bu ekran aktifken RFID kartlar1 okutulabilir.
Yine bu ekranda “*” Tusuna basilirsa HM55 cihazinin meniilerine girilir. Sifresiz ve sifreli
erisebilecek iki menii sistemde yer alir. Menii maddelerine basinda yazan sayidan sonra “#”
tusuna basilarak girilir.

MANUAL YAKIT alimina bu meniiden girilir.

VERSIYON meniisiinde yazilimin ad1 ve versiyon numarasi yer alir.

KONTROL ADRESI veriyi alip sunucuya iletecek CM23/CM30’iin Network adresidir.
Genelde kontrol adresinin ilk ti¢ sayis1 evrensel olarak CM23/CM30 cihazini tanimlar
ve son say1 her zaman 1dir.

CIHAZ ADRESI HM55 el aletinin CM23/CM30 ile konusurken alacag1 adrestir. Genel
olarak HM55 adresleri 129°dan baslar.

CIHAZ TIPI HM55 el aletinin Yakit/Yag otomasyonu ve Bakim otomasyonunda
kullanimini segmek i¢in kullanilir.

SIFRE basarili olarak girilirse cihaz ayar meniisii ekrana gelir

TEKRAR SAYISI: Sunucudan cevap alinana kadar HM55 cihazinin kendini
kapatmadan 6nce kag kere deneme yapacagim belirler.

TEKRAR ZAMANI: Sunucudan cevap alinana kadar HM55 cihazinin kendini
kapatmadan 6nce kag saniye araliklarla deneme yapacagini belirler.

UZUN TIMEOUT: Rfid girildikten sonra kag¢ saniye i¢inde cihazin kapanacagimi
belirler.

KISA TIMEOUT: Rfid girilmeden 6nce kag saniye i¢inde cihazin kapanacagini belirler.



MANUAL YAKIT
.MANUAL YAKIT IIIIII

.VERSIYON
.KONTROL ADRESI
.CIHAZ ADRESI
.CIHAZ TiPi
.SIFRE

Eresense HandM.
Vers. 1.01.243

73 KONTROL ADRESI
ve 1.1.40.1

74 # CIHAZ TIiPI
ve YAKIT

5wt K

SIFRE BASARILI OLARAK GIRILIRSE

1.TEKRAR SAYISI 71 ve # TEKRAR SAYISI
2 .TEKRAR ZAMANI

3.UZUN TIMEOUT
4 .KISA TIMEOUT
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Ozellikleri

32 Risc Arm Cortex M3 LPC
1768 Mikrodenetleyici
4x20 Karakter LCD
6 tuslu tus takimi
Sesli uyari i¢in dahili buzzer
7.5V-40V DC besleme
Smps giic kat1
Pil destekli ger¢cek zaman saati
Kolay montaj
o Dis ortamlar i¢in [IP66
montajt
o DIN ray montaji
o Duvar montaji
Modiiller
o Gsm (Simcom sim548
ozellikleri konulacak)
o Gps
o 433Mhz RF (HopeRF
ozellikleri konulacak)
Di1s Baglantilar
o 1 Adet Sayag ve tank
sensorleri igin RS485

o

sensorleri i¢in RS232
1 Adet USB Host
1 Adet Mikrofon girisi
1 Adet 12C veri yolu
1 Adc
1 SSP/SPI veriyolu

o 6 Genel amach pin
Boyutlar

O O O O O

o CM23/CM30:157,4x91

X 58,4 mm
o CM23/CM30-1P66 :
253x344x115 mm

1 Adet Yazici ve sicaklik

CM23/CM30
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8.2 Meniiler

8.2.1 Tus Tanimlari

MENU: Ekranda Tarih/Saat varken meniiyii agar, menii i¢inde basilirsa bulunulan madde
kaydedilmeden bir iist meniiye ¢ikilir. Eger bir iist menii yoksa menii kapatilarak Tarih/Saat
Ekrani gelir.

<« : Menii maddesinde sola gitmek, bir basamak sola kaymak ve sayiy1 50 artirmak igin
kullanilir.

» : Menii maddesinde saga gitmek, bir basamak saga kaymak ve sayiy1 50 azaltmak veya alt
menilye gegmek igin kullanilir.

A : Meniide yukar1 dogru ilerlemek, say1y1 1 artirmak veya bulunulan basamakta sayiyi/harfi
bir artirmak i¢in kullanilir

V¥ : Meniide asag1 dogru ilerlemek, sayiy1 1 azaltmak veya bulunulan basamakta sayiyi/harfi
bir azaltmak igin kullanilir
OK: Menii maddesindeki degisiklik kaydedilir. Ayarlanmigsa bir iist menii maddesine gegilir.

8.2.2 Baslangi¢ (Tarih / Saat) Ekrani

14.09.11

19:44:02

| TSG26 |

Cihaz ilk ag1ldig1 zaman ekrana tarih ve saat bilgisi gelir. Saat bilgisinin altindaki T isareti
tanklarla baglant1 saglandigini, S isareti sayag baglantisinin saglandigini ve G isareti ise GSM
baglantisinin saglandigini gosterir. Bu baglantilar saglanamazsa T, S ve G harflerinin yerine
cokxEx jsaretleri gelir. Yukaridaki ekran CM23/CM30 {in tiim tanklar ve pompalarla
iletisiminin diizgiin oldugunu ve GSM hatti ile 26 seviyesinde baglanti kuruldugunu
gostermektedir.

T Tanklarla baglantinin tam oldugu saat meniisiiniin altina ¢ikan |T----| isaretiyle belli

olur. Eger sistemde tank otomasyonu ag¢ilmis ve tiim tanklarla iletisim kurulabiliyorsa
“T” igareti ekrana gelir. Aksi taktirde “T” yerine * igareti belirir.
Bu durumda en az bir tankla iletisim kurulamiyor demektir. Iletisim kurulamayan tank
icin

e MENU/TANKLAR/SEVIYELER meniisiinde seviye 0 gdsterilirken

o MENU/TANKLAR/DETAYLAR meniisiinde tiim degerler gegersiz

seviyelerde gosterilir.

Bu iki menii incelenerek iletisim kurulamayan tank bulunabilir

S Cihazin RS485 iizerinden sayacla konustugunu gosterir. Tarama nedeniyle anlik olarak
gidip gelmesi normaldir. Ama S harfi yerine ekranda siirekli * gdziikiiyorsa sayacla
iletisim problemi oldugunu gosterir. Bu durumda ya sayaca giden kablo arizali ya da
sayac kapalidir.

G  Cihaz GSM agina baglandiktan sonra G harfinin saginda yazan say1 1 ile 31 arasinda
degisir ve sinyal giiciinii gosterir. Bu durumda menii tusuna basilirsa cihazin ayarlarinin
yapilabilecegi veya cesitli bilgilerin alinabilecegi meniiler aktiflestirilir.

e Cihazin normal ¢alismasinda ekranda |Tarih Saat Ekran1| bulunur. MENU tusuna
bastlirsa [Ana Menii agilir. Eger herhangi bir islem yapilmazsa 1,5 dakika sonra @
[Meni] kapatilarak [Tarih Saat Ekrani tekrar ekrana gelir.

e  Menii madde ekranlari agikken MENU tusu o meniide higbir islem yapmaksizin o

ekram kapatir ve yii acar.
e Ana Menii ekranda iken MENU tusu kapatarak [Tarih Saat Ekrani i agar.




8.2.3 Temel Calisma

HM55 el aletiyle herhangi bir aracin RFID kart1 okutulup ara¢ km, saat ve kullanict kodlar1
sunucuya gonderildikten sonra bu veriler sunucuda irdelenir ve gecerli iseler pompalara onay
verilir. Yakit /yag verme islemi sonuglanip tabanca yerine konuldugu zaman veya sayacin
STOP tusuna basildiginda yazicidan asagidakine benzer bir fis ¢ikarilir. Ayni anda yakit/yag
bilgileri sunucuya iletilir. Ek olarak bu bilgiler CM23/CM30 cihazinin hafizasina daha sonra
ulagabilmeniz i¢in kaydedilir.

IKMAL FISI

28.11.13 10:52:35
CM23/CM30 Adresi

1.1.42.1
Fis No 2

Arac¢ Adi
Urun Kodu 1657
Pompa No 1
Tabanca No 1
Miktar (Lt) 120.37
Totalizor (Lt) 180.75
Arac Km 1234
Arac Saati 1111
Kullanici 1 101
Kullanici 2 501
———————————————— Kesafet Hesabi ----————--—---—-—-
Yakit Sicakligi (C) 12,5
Kesafetli Miktar (Lt) 120,99




8.2.4 Menii Agaci

>1.GECMIS KAYITLAR
2 .GUNLUK RAPOR

3.TANKLAR
4.SISTEM BILGILERI

Meniide tus takiminin tuslariyla gezinilir. Se¢ilmek istenilen menii maddesinin {izerinde OK
tusuna basilmasi durumunda alt menii agilir. Meniide segilen otomasyon sistemine bagl olarak
baz1 menii maddeleri devreye alinir veya devre dig1 birakilir.

Onemli !
Meniide yaptiginiz degisikliklerin hafizaya alinmasi

icin muhakkak degisikliklerden sonra meniiniin
sonundaki UYGULA maddesinde OK tusuna
basin.

ANA MENU|
|GECMIS KAYITLAR|(Pompa tipi BAKIM olarak segilmezse ekrana gelir)
[1] ARAC ADI |
FiS NO 50
12.08.14 20:18:45
MIKTAR(LT)  123.56
IGUNLUK RAPOR|

ZAMANLI RAPOR|
1. BASLANGIC TARIHi > BASLANGIC SAATI[> BITIiS TARIHIP|BiTig|

SAATI

|TANK SEViYELERﬂ(Pompa tipi BAKIM olarak secilmezse ekrana gelir)
ll. TOPLU GOSTERIM|
Olmm...................

2. DETAYLAR|
TANK INDEKSI 4
YAKIT [MM] 1457|
SU [MM] 76
SICAKLIK 18.4

3. ALARM SUSTURMA

BAKIMLAR)| (Otomasyon tipi Bakim Otomasyonu olarak segilirse ekrana gelir)
[1] ARAC ADI |
12.08.14 20:18:45|
BAKIM KODU 12




IMIKTAR 123.56|

IS EMIRLERI (Otomasyon tipi Bakim Otomasyonu olarak secilirse ekrana gelir)
[1] ARAC ADI

IS EMRI SATIR 1

IS EMRI SATIR 2

IS EMRi NO 1256

ISISTEM BILGILER]|

TARIH-,SAAT]
TARIH > SAAT]|

|YAG AYAR LAR||(P0mpa tipi PLC olarak segilirse ekrana gelir)
POMPA NUMARASI [> YAG KODU> PULSE/100LTj> PLC KODU}>
TABANCA KODU|

INETWORK AYARLAR|

1. INETWORK TiPi|
GATEWAY ADRESI|
NETWORK ADRESI|
NETWORK MASKESI|
CIHAZ PORTU|
SUNUCU ADRESI|
SUNUCU PORTU|
APN ISM|
PERiYODIK RAPOR (DK)|

©ooNO~ WD

POMPA AYARLARI|

1. |POMPA TiPi|
SUNUCU ZAMAN AS|
OTORIZE ZAMAN AS)
SICALIK KAYNAGI|
OTOSTOP [SN]|
TOTALIZOR KONTROL]

»POMPA > TABANCA> TOTALIZOR KONTROL|
SESLi UYARI|
SIFIRLAMA HATA [CL]
9. POMPA DETAYLARI|
»ARABIRIM > POMPA SAYISI> TABANCA SAYIS|

ok own

~

o

TANK AYARLARI|
1. [DURUMU

. |PROBE TiPj
RAPOR LiMIiTlI
RAPOR PERIYODU|
TARAMAY| BASLAT]
GEOMETRi AYARLARI|
»TANK INDEKSI | TiPi [»| CAP-YUKSEKLIK [CM]> UZUNLUK]
[CM] >
BOMBE-EN [CM]]> PROBE BOYU [MM]> TANK CAPI[MM] ]
7. PROBE AYARLARI|
»TANK INDEKSI |5 TANK ADRESI [ YAKITI OFFSETi [MM]>
SU OFFSETI [MM] >
TEL HIZI [KM/SN]>PROBE BOYU [MM|
8. |ALARM SEVIYELERI]|

o0 A wN




MIN. ALARM SEVIYE[%]> MAX. ALARM SEVIYE[%] [>| STOP|
SEVIYE [%]|

9. |[OTO KALIBRASYON

1.DURUMU|

2. KALIBRASYON BAS

TABANCA OKUYUCU|

»ARABIRIM 5 POMPA | TABANCAP| AKTIVASYON KODU >
OKUYUCU ADRESI> PIL SEVIYESi> DURUMU|
AKTIVASYON|

YAPILACAK ISLEM|

V

V

YAZICI

PRINTER DURUMU|
BAUD RATE

FiS KOPYASI

FiS SIFIRLAMA|
SATIR UZUNLUGU|

FiS SONU BOSLU
SIRKET iSMI

NookrwbdpE

SIFRE

1. [SIFRE GIRISI
»SIFREYI GIRIN]|
2. SIFRE DEGISTIRME 1]
>ESKI SIFRE
>YENI SIFRE
>SIFRE TEKRAR|
3. [SIFRE DEGISTIRME 2|
»>[ESKI SIFRE]
>\YENI SIFRE
»SIFRE TEKRAR
4. SIFRELERI KALDIR|

Not: Bu menii maddeleri sifre girildikten sonra cikar.

IGELISMIS AYARLAR
1. KAYITLARI SiL|
SIMULASYON|
MANUAL YAKIT]|
DEBUG HEDEF]
FABRIKA AYARLARI|
HIZLI OTORIZASYON|
GSMLI ONAY SARTI|
YAKITLA ONAY SiL|
LIMIT AYARLARI|
ILIMIT KONTROLU > LIMiT TOLERANSI [LT]
10. [ISRARLA ONAY]|

© Nk wN

IOKUYUCU DETAYLAR|
1. ONAY ALMA TiPI
2. TABANCA ZAMANI
3. STOP ZAMANI
4., DURAKLAMA
5. SALDIRI KONTROLU




2. UYGULA



8.3 Menii Maddelerinin A¢ciklamasi

IGECMIS KAYITLAR|

Menii maddesinde OK tusuna basilirsa en son satis asagidaki sekilde ekrana gelir. Bu
konumda A tusuyla gegmise dogru, ¥ tusuyla en son satisa dogru ilerlenir. Gelen
herhangi bir satis bilgisi ekraninda OK tusuna basilirsa yazicidan ¢iktist alinir.
Kayitlarda ekrana gegmise dogru ikmal yapilan aracin adi, fis no, ikmal tarihi ve verilen
miktar gosterilir.

[1] Kawasaki 2
FIS NO 50

18.08.11 18:13:51
MIKTAR (LT) 345.00

Bu durumda CM23/CM30 OK tusuna basilirsa ekrandaki yakit/yag kaydi asagidaki
sekilde yazicidan ¢ikarilir. . Yakit kayit fislerinin kendi fis numaralari yoktur. Yapilan
yakit ikmalinin fig numarasi basilir. Yakit Dolum fisinden kolay ayirdedilmesi i¢in imza
boliimii yakit kaydinda yer almaz.

ERESENSE ELEKTRONIK
GECMIS IKMAL KAYDI
28.11.13 10:52:35
CM23/CM30 Adresi
1.1.42.1
Arac¢ Adi
Kayit Tarihi 28.11.13 10:52:35
Fis No 2
Urun Kodu 1657
Pompa No 1
Tabanca No 1
Miktar (Lt) 120.37
Totalizor (Lt) 180.75
Arac Km 1234
Arac Saati 1111
Kullanici 1 101
Kullanici 2 501
———————————————— Kesafet Hesabi ----———----—--—-
Yakit Sicakligi (C) 12,5
Kesafetli Miktar (Lt) 120,99




IGUNLUK RAPOR|
Menii maddesinde OK tusuna basilirsa o giine ait tiim ikmaller yazici ¢iktist olarak
alinir. Asagida raporun bir 6rnegini gorebilirsiniz.

28.11.13 11:23:06
CM23/CM30 Adresi
1.1.42.1
(Fis)-(Saat)----(Arac) -———------ (Lt) === (Km) -——--Kul
1 10:51 Arac Adi 1656.34 8888 1234
2 10:52 Arac Adi 1334.56 3333 1234
Dolum Adedi 2
Toplam Yakit (Lt) 2990.90

ZAMANLI RAPOR|

1. IBBASLANGIC TARIHI o BASLANGIC SAATI[> BiTiS TARIHI}> BITI§|
SAATI
Menu maddeleri sirasi ile doldurulursa iki tarih ve saat arasinda araglara verilen
yakitlarin 6zet bilgisi GUNLUK RAPOR gibi alinir. Giinliik rapordan tek farki

baglangic ve bitis tarihinin ge¢miste herhangi bir tarih olmasidir.

ERESENSE ELEKTRONIK

ZAMAN ARALIKLI RAPOR
28.11.13 11:23:06

CM23/CM30 Adresi
1.1.42.1
(Fis) - (Saat) ----(Arac) ———--—--—--- (Lt) === (Km) -—--Kul
1 10:51 Arac Adi 1656.34 8888 1234
2 10:52 Arac Adi 1334.56 3333 1234
Dolum Adedi 2
Toplam Yakit (Lt) 2990.90
TANK SEVIYELERI

2. TOPLU GOSTERIM
Sisteme entegre edilmis yakit tanklarinin seviyeleri bu meniide gosterilir. OK
tusuna basilirsa tiim tanklara ait seviyeler yazicidan sayisal olarak alimr.
Seviyelerin basindaki rakamlar tank numaralarini gosterir.

28.11.13 11:23:06
CM23/CM30 Adresi
1.1.42.1




- (Tank) --(Seviye[mm])--(Y.Hacim[Lt])--(Sicaklik)—
1 1456 8467.56 23.56
2 1116 7477.36 13.56
3 556 3477.72 23.34
4 2256 9407.16 18.56
3. DETAYLAR

Tank bazinda detaylaylar bu meniiden alinir. Meniide tank adresi, mm olarak
yakit - su seviyeleri ve tank sicaklig1 gosterilir. Tanklarin se¢imi A ,'¥
tuslariyla yapilir. OK tusuna basilirsa o an ekrandaki tanka ait bilgiler
yazicadan ¢ikti olarak alinir.

28.11.13 11:23:06
CM23/CM30 Adresi
1.1.42.1
Tank No 2
Yakit Seviyesi [mm] 1657
Su Seviyesi [mm] 245
Yaklasik Yakit Miktari [Lt] 5748.57
———————————————— Kesafet Hesabi ----------------
Yakit Sicakligi (C) 12,5
Kesafetli Miktar (Lt) 5798.65

BAKIMLAR |(Pompa tipi BAKIM olarak segilirse ekrana gelir)

Menii maddesinde OK tusuna basilirsa en son bakim asagidaki sekilde ekrana gelir. Bu
konumda A tusuyla gegmise dogru, ¥ tusuyla en son bakima dogru ilerlenir. Gelen
herhangi bir bakim bilgisi ekraninda OK tusuna basilirsa yazicidan ¢iktisi alinir.
Kayitlarda ekrana ge¢mise dogru ikmal yapilan aracin adi, ikmal tarihi, verilen miktar
ve verilen iiriiniin kodu gelir. Yakit i¢in iiriin kodu her zaman “0”dir. Uriin kodlar her
sirkete 6zel olarak yaglar i¢in kullanilir.

[1] Kawasaki 2
18.08.11 18:13:51

BAKIM KODU 12
MIKTAR (LT) 345.00

IS EMIRLERI
Menii maddesinde OK tusuna basilirsa en son is emri asagidaki sekilde ekrana gelir. Bu
konumda A tusuyla gegmise dogru, ¥ tusuyla en son bakima dogru ilerlenir. Gelen
herhangi bir is emri ekraninda OK tusuna basilirsa yazicidan ¢iktisi alinir.

Kayitlarda ekrana gegcmise dogru is emri gonderilen aracin adi, iki i emri satirt ve is
emri nosu gelir.

(Otomasyon tipi Bakim Otomasyonu olarak segilirse ekrana gelir)

[1] Kawasaki 2
SANZIMAN YAGI

70W45L




IS EMRI NO 1256

[SISTEM BILGILER]|
Menii maddesinde OK tusuna basilirsa yazilimin adi, siiriim numarasi derlenme
tarihi ve saati ekrana gelir.

TARIH-,SAAT
1. [TARIH P{SAAT]|
Tarih Ayarimmin Yapilmasi
Tarih Ayar Ekrani ninda kaydedilmis tarih ekrana gelir ( 12.04.10) . <
, P tuslari ile giin, ay ve y1l basamaklar secilir. A , ¥ tuslar ile
secilen basamak degistirilir. OK tusuna basilinca kaydedilir.
Saat Ayarimin Yapilmasi
. |Saat Ayar Ekran1| ninda kaydedilmis saat ekrana gelir ( 18:45:10) . <,
P tuslari ile saat, dakika ve saniye basamaklar1 secilir. A , ¥ tuslan
ile secilen basamak degistirilir. OK tusuna basilinca kaydedilir ve saat
caligsmaya baglar.
|YAG AYAR LARI|(Pompa tipi PLC olarak segilirse ekrana gelir)
4. POMPA NUMARASI > YAG KODUP| PULSE/100LTj> PLC KODUP
TABANCA KODU|
PLC ile kontrol edilen yag otomasyonuna ait ayarlar bu meniiden girilir. Her
miinii maddesinde . €, » ve A, Vtuslartyla gerekli degisiklikler yapildiktan
sonra OK tusu ile bir sonraki menii maddesine gegilir. Meniilerde ilk dnce ayar
yapilacak yag pompasinin kodu secilir. Bu kod genelde 1’den baslayarak sira
ile yag pompalarina verilir. OK ile gecilen YAG KODU menii maddesinde
tabancaya bagli yagin kodu girilir. PULSE/100LT kalibrasyon degeridir.
Baslangi¢ degeri olarak pulserin deklere ettigi rakam girilir, daha sonra
Olciimlerle gerekli goriiliirse kalibrasyonu yapilir. PLC ve TABANCA kodlar1
pulserin bagli oldugu PLC hattinin ve “0” plc’ye bagh yag tabancasinin 0’dan
baglayan kodudur.

INETWORK AYARLAR|
1. NETWORK TiPI|
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslari ile network tipi
(GPRS / ETHERNET) segilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve
meniiden ¢ikilir.

2. |GATEWAY ADRES]

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslar ile
network gecis adresi (gateway adresi) belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger
hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir. Network gecis adresi Ethernet baglantilarinda
anlam kazanir. Gprs baglantilarinda 6nemi yoktur. Veriler ip adresi olarak girilir.
<« , > tuslan ile girilecek ip adresinin basamagi secilirken A , V¥ tuslari ile

basmaktaki say1 belirlenir. A tusu ile sayilar artirilirken “9”dan sonra “.” gelir. Bu
sekilde ip adresindeki ““.” lar girilebilir.

3. INETWORK ADRESI|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslariile
cihazin aldig1 network adresi belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya
almir ve meniiden ¢ikilir. Network adresi Ethernet baglantilarinda sistemden
alinacak IP adresini de belirlerken, gprs baglantilarinda RF sistemde
CM23/CM30’iin adresini belirler. Veriler ip adresi olarak girilir. <« , P tuslari ile
girilecek ip adresinin basamagi secilirken A , ¥ tuslari ile basmaktaki say1

belirlenir. A tusu ile sayilar artirtlirken “9”dan sonra “.” gelir. Bu sekilde ip
adresindeki “.” lar girilebilir.

4. NETWORK MASKES]|




Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, » tuslar ile
network maskesi belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve
meniiden ¢ikilir. Veriler ip adresi olarak girilir. €, » tuslan ile girilecek ip
adresinin basamagi se¢ilirken A , V¥ tuslari ile basmaktaki say1 belirlenir. A tusu

ile sayilar artirilirken “9”dan sonra “.” gelir. Bu sekilde ip adresindeki “.” lar
girilebilir.

5. (CIHAZ PORTU|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, » tuslariile
cihazin verileri goindermek i¢in kullanacagi network portu belirlenir. Tekrar OK
tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir. <, > tuslart ile deger
+/- 50 degistirilirken A , V¥ tuslar1 +/-1 degistirilir.

6. ISUNUCU ADRES]

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, » tuslariile
cihazin veri gonderecegi sunucunun adresi belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak
deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir. Veriler ip adresi olarak girilir. <, P
tuslar ile girilecek ip adresinin basamagi segilirken A , V¥ tuslari ile basmaktaki

say1 belirlenir. A tusu ile sayilar artirilirken “9”’dan sonra “.” gelir. Bu sekilde ip
adresindeki “.” lar girilebilir.

7. |SUNUCU PORTU|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslariile
cihazin verileri gonderecegi sunucunun portu belirlenir. Tekrar OK tusuna
basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir. <, » tuslari ile deger +/- 50
degistirilirken A , ¥ tuslar1 +/-1 degistirilir.

8. [PERIYODIK RAPOR|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslariile gsm
operatoriiniin APN ismi belirlenir.

9. [PERIYODIK RAPOR (DK)|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslar ile
cihazin periyodik olarak ka¢ dakikada bir sunuclara rapor gonderecegi
belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve mentiden ¢ikilir. <,
» tuslari ile deger +/- 50 degistirilirken A , V¥ tuslar1 +/-1 degistirilir.

POMPA AYARLARI|

1. |POMPA TiPj

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslari ile pompa tipleri
WAYNE / TEOSIS/TURPAK/PLC/BAKIM segilir. Tekrar OK tusuna basilarak
deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir.

2. |SUNUCU ZAMAN ASIMI|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirsc A , ¥ ve <, P tuslar ile
sunucuya en son gonderilen RFID bilgisinden sonra kag¢ saniye sonra lokal olarak
yakit onay1 verilecegi saniye bazinda girilir. Sistem en son gonderdigi RFID
bilgisinden sonra sunucudan cevap alamama durumunda menii maddesinde girilen
deger sonra otomatik onay verir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir
ve meniiden ¢ikilir.

3. |OTORIZE ZAMAN ASIM]

Yakit onay1 geldikten belirli bir siire sonra yakit verilmezse onay iptal edilir. Bu
menil maddesi yakit verilmeme durumunda kag¢ dakika sonra onayin iptal
edilecegini belirler. Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <«
, » tuslan ile onayim kag dakika icinde iptal edilecegi belirlenir. Tekrar OK
tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikalir.

4. SICALIK KAYNAG]




Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslari ile sicaklik sensorii
devreye alinir veya devreden ¢ikarilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya
aliir ve meniiden ¢ikilir.

Secenekler : YOK, TANK 1, TANK 2, TANK 3, TANK 4, TANK 5, TANK 6,
TANK 7, SENSOR

5. [OTOSTOP [SN]

Bu menti maddesi yakit verme islemi durup Stop tusuna basilmazsa kag saniye
sonra otomatik olarak yakitin fisinin ¢ikacag belirlenir. 0 degeriyle bu 6zellik
devredis1 birakilir. . Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <
, > tuslari ile saniye olarak deger segilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger
hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir

6. [TOTALIZOR KONTROL]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslari ile herhangi bir
pompanin herhangi bir tabancasimin periyodik olarak atlanan bir verinin olup
oladigina yonelik yapilan totalizor kontrol 6zelligi acilir veya kapatilir. Eger
herhangi bir tabancanin totalizor 6zelligi kapatilirsa figlerde ve raporlarda totalizor
degeri O olarak iletilir. Herhangi bir tabancanin totalizor 6zelligi genelde sayacglarin
veya arabirimlerin totalizor 6zelligi dogru ¢aligmayip raporlamalarda yanligliklara
sebep oluyorsa kapatilir. Altindaki meniiden sistemdeki tiim tabancalarin totalizor
ozelligi tek tek acilip kapatilabilir.
IPOMPA [ TABANCA> TOTALIZOR KONTROL]
POMPA: A , V tuslar ile islem yapilacak pompa (1..8) segilir. OK
tusuna basilarak o pompaya ait tabanca numarasina gegilir.
TABANCA: Secilen pompaya bagli tabanca A , V¥ tuglari ile
secilir. OK tusuna basilarak agmak kapama se¢imine gegilir.
TOTALIZOR KONTROL: A , ¥ tuslart ile KAPALI ve ACIK

opsiyonlariyla totalizor 6zelligi devreye alinir veya devredisi birakilir.

7. |SESLIUYARI

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslari ile sunucudan yakit
verilmesi icin onay beklenirken aktive edilen sesli buzzer uyarisi agilir veya
kapatilirr. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir. A |
V tuslart ACIK ve KAPALI secimleri i¢in kullanilir.

8. ISIFIRLAMA HATA [CL]

Teosis arabirimleri 6zellikle eski tip [PT numaratérlerle 10000 1t’den sonra
sifirlayarak geri kalanini raporlama hatasina diismektedirler. Bu menii maddesiyle
sifirlanan nokta CL olarak girilir ve bu hata maskelenir. Menii maddesine OK
tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslar ile kag santilitrede sifirlama
yaptigi girilir. 0 degeri bu 6zelligi devre dis1 birakir. Tekrar OK tusuna basilarak
deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir

9. POMPA DETAYLAR]|

Sistem baglanan pompalarm bilgileri bu meniiden girilir. OK tusuna basilarak
ilerleyen menii yapis1 vardir. Bu meniilerde sisteme bagl arabirimler, o
arabirimlere bagli pompa sayilar1 ve her pompadaki kullanilan tabanca sayist
girilebilir.

1. |ARABIRIM [>|POMPA SAYISI> TABANCA SAYISI]

ARABIRIM: A , V¥ tuslar ile islem yapilacak arabirim (1..4) segilir.
OK tusuna basilirsa o arabirime bagli pompa sayisi girilebilir. Arabirim
kullanilmadigi durumlarda sisteme bagli pompa ve tabanca sayilari arabirim 1
iizerinden yapilir.

POMPA SAYISI: Ayar1 yapilan arabirime bagli pompalarin
sayist A , V¥ tuslar ile secilir. OK tusuna basilarak pompa basina tabanca
sayisina gegilir. Fiziksel olarak tek pompada iki adet pompa bulunabilir. Bu
durumda pompa sayisi olarak 2 girilir.




TABANCA SAYISI: Pompa basina kullanilan tabanca sayisi bu
menil maddesinden girilir.

TANK AYARLARI|
1. DURUMU
Tank otomasyonu bu menii maddesi ile devreye alinir veya devredisi
birakilir. Aktif duruma alindigi zaman CM23/CM30 sisteme tanitilmig tanklar
taramaya baglar.

2. |PROBE TiPi

Sisteme bagli problarin tipi bu maddede degistirilir. Sistem iki tip probu
desteklemektedir.
i. Hsm Problar
ii. Start Italiana Problari
Dikkat : Secilen probe tipine gore menii maddelerinin kullamim tarz
degisir. Bu menii maddelerinde aciklanmistir.

3. |RAPOR LIMITI|

Milimetre olarak yakit seviyesinde ne kadar bir degisiklik olursa CM23/CM30’iin
sunucuya rapor gonderecegini belirler.

4. RAPOR PERIYODU|

Dakika bazinda CM23/CM30’iin tank seviyelerini hangi periyotlarla sunucuya
gonderecegini belirler. Bu siire arttik¢a veriler daha seyrek sunucuya gonderilecegi
icin GSM f{icretleri belirli oranda diiserken verilerin daha seyrek gitmesinden dolay1
sistemde gecikmeler olabilir.

5. TARAMAYI BASLAT (Sadece Hsm Problari)

Donanim olarak sisteme takilan problar taranmaya baglanir. Bulunan problarin
seviyesi meniilerde gosterilemeye baglanabilmesi igin Probe Ayarlari’nda
ayaralarinin tamamlanmasi gereklidir. Bu menii maddesi sadece HSM problarinda
desteklenir.

6. GEOMETRi AYARLARI|

TANK INDEKSI > TANK TiPi > CAP -YUKSEKLIK [MM] ]>

UZUNLUK[MM] J>|BOMBE-EN[MM] ]>

e TANK CAPI [MM] : Kalibrasyon cetvellerinde yazan 6lg¢iilebilir
tank genisgligi yazilir.

7. PROBE AYARLARI|
TANK INDEKSI > TANK ADRESI > YAKITI OFFSETi [MM]>
ISU OFFSETI [MM] > TEL HIZI [KM/SN]> PROBE BOYU [MM]>

e TANK INDEKSI : Ayarin yapilacag: tankin indeksi belirlenir.

e TANK ADRESI: Sisteme kayith olarak bulunan probun adresi.
Not : Tank devredist birakilmak istenirse tank adresi ilk once 0
yapulir ve daha sonra V tusuna basilir (Ekrana 4294967295 sayist
gelir) ve OK tusuyla onaylanilarak gecilir . Onemli: Sadece index
numarast sonda olan probe bu sekilde iptal edilebilir. Aksi
taktirde sistem iptal edilen probe’dan sonrakilerini
gormeyecektir. Probe silme yontemi genelde Start Italiana
problarda kullanilir, HSM problarda bu iglem yerine iptal
edilecek probe’'un baglantisi kesilir ve tarama yapilarak yeni
probe listesi yaratilir.

e YAKIT OFSETI [MM] : Yakit samandirast mekanik
ozelliklerinden dolay1 her zaman gercek seviyeyi
gosteremeyebilir. Kurulum yapildiktan sonra gercek yakat
seviyesi seviye ¢cubugu ile Olciiliir ve buraya girilecek yakit




offseti ile diizeltme yapilir. Ornek sistem yakit1 1234 mm
gostermesine ragmen yakit gubugu 1228 mm gdsteriyorsa buraya
-6 girilmelidir.

e SU OFSETI [MM] : Su samandiras1 mekanik 6zelliklerinden
dolay1 her zaman gercek seviyeyi gosteremeyebilir. Kurulum
yapildiktan sonra gercek Su seviyesi seviye ¢ubugu ile ol¢iiliir ve
buraya girilecek su offseti ile diizeltme yapilir. Ornek sistem suyu
356 mm gostermesine ragmen Seviye ¢ubugu 361 mm
gosteriyorsa buraya 5 girilmelidir.

e TEL HIZI [KM/SN] : Probe iizerinde yazan hiz tiim sayilari
icerecek sekilde girilir. (Not: Sadece HSM problart icin
kullanilir. Startltaliana problari icin gegersizdir.)

e PROBE BOYU [MM] : Probe iizerindeki uzunluk mm olarak
girilir. (Not: Sadece HSM problart icin kullanilir. Startltaliana
problar icin gecersizdir.)

8. |/ALARM SEVIYELER]

MIN. ALARM SEVIYE[%]> MAX. ALARM SEVIYE[%] [>| STOP|
SEVIYE [%]

MIN. ALARM SEVIYE[%] : Yakit seviyesi tank ¢ap1 veya
yiiksekliginin ylizdesel olarak bu oranina indiginde (eger
opsiyonel modiil montaj1 yapilmissa) sistem harici sireni aktive
eder.

IMAX. ALARM SEVIYE[%] |: Yakit seviyesi tank cap1 veya
yiiksekliginin yilizdesel olarak bu oranina yiikseldiginde (eger
opsiyonel modiil montaj1 yapilmissa) sistem harici sireni aktive
eder.

| STOP SEVIYE [%]]: Yakat seviyesi tank ¢ap1 veya yiiksekliginin
ylizdesel olarak bu oranina ¢iktiginda (eger opsiyonel modiil
montaj1 yapilmigsa) sistem transfer pompasini durdurur.

9. |OTO KALIBRASYON]

1.DURUMU

Tank otomatik kalibrasyonlarinin kapali, kullanilan veya
giincellenen modda oldugu bu menii maddesinden girilir.

R.KALIBRASYON BAS|
e Secilen tanka ait kalibrasyon fisi basilir.

TABANCA OKUYUCU|

»ARABIRIM 5 POMPA | TABANCAP| AKTIVASYON KODU >
OKUYUCU ADRESI> PIL SEViIYESi> DURUMU|
AKTIVASYON|

YAPILACAK ISLEM|

V

V

YAZICI

1. [YAZICI DURUMU|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslari ile termal yazict
devreye alinir veya devreden ¢ikarilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya
almir ve meniiden ¢ikilir,




2. BAUD RATE]

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslari ile yaziciyla iletisim
hiz1 (baud rate) belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve
meniiden ¢ikilir.

3. [FIS KOPYASI

Her yakit verilmesinden sonra sistemden verilen yakitin bilgisini igeren fis basilir.
Bu fisin kag¢ kopya (1, 2, 3 [en fazla 3 adet]) olacagi meniide segilir.

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslar ile fis kopyas1
belirlenir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir.

4. [FIS SIFIRLAMA|
Menii maddesinde OK tusuna basilirsa fis sifirlama Evet / Hayir se¢imi ekrana
gelir. A , V¥ tuslar ile Evet se¢ilir ve OK tusuna basilirsa yakit fig numaralar
1’den baglar.

5. ISATIR UZUNLUGU|

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirsc A , ¥ ve <, P tuslar ile
kullanilan figin genisligi belirlenir. Kiiciik (32 siitiin) veya biiyiik (48 siitiin) yazici
icin kagit genisliklerini belirlemek amaciyla kullanilir.

6. [FIS SONU BOSLUK]

Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirsc A , ¥ ve <, P tuslar ile fiste
basilacak fis sonu bosluk satir1 belirlenir. Kullanilan biiyiik veya kiigiik tip yazici
icin fig sonunda birakilan bosluk satir sayis1 degisiklik gdsterir. Bu menii
maddesindeki say1 degistirilerek fis sonunda bos olarak basilan satir sayisi
diizenlenebilir.

7. [SIRKET ISMi]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ ve <, P tuslar ile fiste
basilacak sirket ismi belirlenir. Devreye alinmasi i¢in uygulama yapilmasi gerekir.

ISIFRE EKRANI|
1. [SIFRE GIRIS]
i. ISIFREYI GIRIN|
2. |SIFRE DEGISTIRME 1|
ii. |[ESKI SIFRE
iii. |YENI SIFRE
iv. [SIFRE TEKRAR|
3. [SIFRE DEGISTIRME 2|
v. [ESKI SIFRE
vi. [YENI SIFRE
vii. [SIFRE TEKRAR|
4. SIFRELERi KALDIR|
Normal kullanicilara kapali olan menii maddeleri sifre girerek aktif edilir.
Cihazda iki tip sifre vardir. Birinci sifre her cihaz i¢in ayri olarak belirlenir ve
cihaz sorumlusuna verilir. Bu sifre ile cihaz parametreleri degistirilebilir. Ikinci
sifre ise Uiretici tarafindan bilinir.
acikken dort karakterli cihaza ait sifre “- - - -” <, B> tuslari ile
saga sola giderek ve A , ¥ tuslari ile degeri degistirilerek girilir. OK tusuna
basilinca sifre dogru ise Ana Menii gizlenen maddelerle tekrar acilir. Yanligsa
|Sifre Hata Uyar1 Ekran1| gelir. Ana Meniiye gizli menii maddeleri agilmadan
doniiliir.
[lk girilen sifre cihaz sifresi olarak belirlenir ve |Sifre Onay Ekran1| ekrantyla
sifre kaydedilir. Bir daha sifre ancak servis elemanlari tarafindan sifirlanabilir.




Not: Bu menii maddeleri sifre girildikten sonra ¢ikar.

IGELISMIS AYARLAR|
1. KAYITLARI SiL
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilir ve A , V¥ tuslar1 ile ACIK konumu
secilerek OK tusuna basilirsa tiim satig bilgileri silinir ve cihaz bu agidan
sifirlanir.
Satislar haricinde diger veriler bu silinme isleminden etkilenmez.

2. ISIMULASYON
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslar ile simiilasyon
modu aktiflestirilir veya devre dis1 birakilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger
hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir.
Simiilasyon modu aktiflestirilirse RFID kart okutma sonucu sunucudan gelir
gelmez sisteme bagli pompa olmasina ihtiya¢ olmaksizin sanki pompa
varmis gibi yakit verme igslemi yapilir. Ekrana verilen yakit bilgileri gelir ve
sonunda raporu sunucuya iletilir. Genel olarak demo setuplarinda kullanilir
3. MANUAL YAKIT]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslari ile manual yakat
aktiflestirilir veya devre dis1 birakilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya
almir ve meniiden ¢ikilir.

4. |DEBUG HEDEFI|
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslari ile debug hedefi
seri port veya yazici olarak secilir. Tekrar OK tusuna basilarak deger hafizaya
almir ve meniiden ¢ikilir.

5. FABRIKA AYARLARI|
Menti maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , ¥ tuslar ile A¢ik konuma
almip OK tusuna basilirsa tiim hafiza ve ayarlar silinir, yazilim ilk yiiklenilen
hale gelir. Eger yakit ofsetleri yiikleme sonrasinda degismisse yeniden girilmesi
gerekir.

6. HIZLI OTORIZASYON|
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilirse A , V¥ tuslari ile hizl1 otorizasyon
ti¢ kademeli olarak devreye alinir: “Kapal”, “A¢ik”, “Gegici”. Tekrar OK
tusuna basilarak deger hafizaya alinir ve meniiden ¢ikilir.
Hizli otorizasyon agikken CM23/CM30 kendinde kayitli RFID ulasir ulasmaz
pompalara yetki verir, sunucudan cevabin gelmesini beklemez. Kapali durumda
ise pompalara yetki ancak sunucudan onay gelmesi veya sunucu devredisi ise
belirli bir zaman agimindan sonra verilir. Gegici durumda ise sunucudan herhangi
bir mesaj alinana kadar aktif durumda kalir. Sunucudan herhangi bir paket
almmasi durumunda hizli otorizasyon kapatilir.
Not : Hizli otorizasyon sunucunun gelen verileri (km, kullanici v.b.) kontroliinii
yapmadigt veya onemli olmadigi zamanlarda aktiflestirilmelidir. Bu degerler
onemli olmast durumunda hizli otomasyon kapali durumda tutulmalidir.

7. |GSMLIi ONAY SART]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilince A , V¥ tuslar ile Agik veya
Kapali konuma alinir. Agik konumda OK tusuna basilir ve uygula yapilirsa GSM
baglantis1 yokken lokal onay verilemez. Lokal onay sadece GSM baglantisi
gelince verilebilir.

8. [YAKITLA ONAY Sil]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilince A , V¥ tuslar ile Agik veya
Kapali konuma alinir. A¢ik konumda OK tusuna basilir ve uygula yapilirsa her
yakit ikmalinin bitimiyle alinan otorizasyon onaylari iptal edilir. Kapali konuma
aliirsa yakit ikmali sirasinda alinan onay bir sonraki yakit ikmali igin
kullanilabilir. Agik konumu genel olarak ardarda ¢ok hizli yakit verilen yerlerde
yakat bilgisinin kaymasina 6nlem olarak kullanilir.




9. LIMIT AYARLAR]
ILIMIT KONTROLU |5/ LIMIT TOLERANSI [LT]

Bu maddesi araglara km, saat veya giinliik limitlerde yakit verilmesini
aktiflestirmek ve kontrol etmek i¢in kullanilir. LIMIT KONTROLU Menii
maddesine OK tusuna basilarak girilince A , ¥ tuslar ile Acik veya Kapali
konuma alinir. A¢ik konumda OK tusuna basilir ve uygula yapilirsa kontrol
modiilii limitle yakit durdurma islemini aktiflestirir. LIMIT TOLERANSI [LT]
maddesi ise yakit durdurma igleminin limite kag litre kala baglamasi gerektigini
belirler. Cok hizli pompalarda bu say1 yiikseltilmelidir. Bu sayede yakit bitme
islemi tamamlandiginda belirlenen limit degerine daha yakin noktalarda durulur.

10. [ISRARLA ONAY]
Menii maddesine OK tusuna basilarak girilince A , ¥ tugslar ile Agik veya
Kapali konuma alimir. A¢ik konumda OK tusuna basilir ve uygula yapilirsa artik
yanlig girilen km, saat degerlerinde ikinci de onay verilme 6zelligi iptal edilir.
Dogru deger girilene kadar yakit onay1 verilmez.

IOKUYUCU DETAYLAR|
1. ONAY ALMA TiPi
2. TABANCA ZAMANI
3. STOP ZAMANI
4. DURAKLAMA
5. SALDIRI KONTROLU

Menii maddesinde OK tusuna basilirsa yapilan degisiklikler kaydedilerek cihaz
tekrar baglatilir.

8.4 Ozellikler ve Aciklamalari

Sistemin HM55 El aletiyle birlikte kullanimi HM55 boliimiinde anlatilmistir. Temel kullanim
i¢in bu bdliime bakin.

8.4.1 Periyodik Durum Mesaj1 Gonderme

CM23/CM30 cihaz1 periyodik olarak sunucuya durum raporu gonderir. Periyodu menti i¢inden
ayarlanan mesajin amagclari

1. Cihazin canli oldugunun sunucu tarafindan izlenebilmesi

2. GSM baglantisi siirekli saglandigi i¢in anlik hattan diigmelerin ortadan kaldirilmasi
Tekrarlama periyodu CM23/CM30 meniilerinde 0 olarak girilirse periyodik durum génderimi
iptal edilir.

8.4.2 Sistem Saatinin Otomatik Olarak Yaz Saatine Gore
Ayarlanmasi

HMS5 ile RFID okutulmasina karsilik olarak sunucudan gonderilen cevabin saatine bakarak
CM23/CM30 yaz/kis saat ayarlamasini otomatik olarak yapar ve kendi saatini diizeltir.

8.4.3 Elektrik Kesintisini Algilama

Cihaz elektrik kesintisini algilar ve agsagidaki verileri otomatik olarak kaydeder:

1. Setup meniisiinden girilen degerler (DatalnRom) .

2. Satis bilgileri.
Setup degerleri arasinda giincel saat verisi de yer alir. Bu deger dikkate alinarak cihaz
acildiginda kapanma ve acilma zamani1 merkeze log mesajtyla gonderilir.

8.4.4 Manual Yakit Verme

e El aletinden manual yakit bilgisi geldigi zaman RFID kodu kontrol edilir, eger listede
kayitli degilse hata mesaji gonderilir. Aksi takdirde gelen veri RFID kodu gibi



sunucuya gonderilir ama sunucudan ara¢ ismini de i¢eren cevap gelir gelmez yakit
verilmis gibi islem yapilabilmesi i¢in yakit miktar1 hafizada tutulur.

e Eger belirli bir siire sunucudan cevap gelmezse gelen veri RFID koduyla satis olarak
kaydedilir. Sunucudan cevap gelirse gelen isim verisiyle satig yapilmig gibi kayit
yapulir.

e Eger sunucu tanimli RFID kartinin manual yiiklemesine izin vermezse bu hata uyarist
olarak el aletine gonderilir.

Manual yakit vermelerde pompa otorizasyonu verilmez.

e Hangi kartin manual yakit alimina agik oldugu bilinemeyecegi i¢in network olmadan
manual yakit verilemez.

e Manual yakitin birinci pompanin birinci tabancadan verildigi kabul edilir

8.4.5 Telefon Aramasi ile Kontrol

8.451 Sunucuya Wakeup Gonderme

Cihaz telefonla araninca sunucuya Wakeup mesaji gonderir Bu sayede cihazin aktif oldugu
anlasilir ve o an aldigi ip adresi sisteme gelir. Dinamik Ipli cihazlarda oldukg¢a yogun kullanilir.

8.4.6 Sms Mesajlariyla Kontrol

Her cihaz i¢in bir seri numarasi verilir. Sms mesajlarinin iginde bu seri numarasinin
gonderilmesi beklenir. Bu seri numarasi o santiyeye ait header dosyasinda saklanir.

8.4.6.1 Sunucuya Wakeup Gonderme

Ilgili SMS mesaj1 gelirse sunucuya Wakeup mesaj1 génderir Bu sayede cihazin aktif oldugu
anlasilir ve o an aldigi ip adresi sisteme gelir. Dinamik Ipli cihazlarda oldukg¢a yogun kullanilir.

8.4.6.2 Raporlamanin Kesilmesi ve Aktiflestirilmesi
SMS mesaj1 ile raporlama kesilirse DatalnRom bolgesinde bir flag set edilir. Bu durumda cihaz
kendisine gelen tiim RFID mesajlarin1 herhangi bir kontrol uygulamadan authorization verir.
Satig bilgileri roma kaydedilmedigi i¢in raporlanmaz. Ekrana “Sistem Durduruldu/ Eresense
Elektronik” mesaji gelir.
Aktiflestirme mesaji ile cihaz normal konumuna geri doner ve bu bilgi Rom’a kaydedilir.

8.4.7 Yakit Pompa Ozellikleri

8.4.7.1 Ozellikler

2 pompa x 2 tabancanin totalizor degerlerini ve son verilerini hafizada tutar.

Yakit sicaklik bilgisini (sensor takiliysa) alir.

Otorizasyon verilmeden herhangi bir tabanca kaldirilirsa ekrana uyar1 mesaji gelir. flgili

pompa ve tabanca aktif olarak belirlenir. ilk gelen otorizasyon bu pompa ve tabancaya

yonlendirilir.

Yakit verme aninda farkli bir RFID veya ayn1 RFID farkl kullanici bilgileriyle

okutulursa son okutulan degerler kabul edilir, sunucuya gonderilir ve fis ¢iktist alinir.

Eger tabanca kaldirilmadan otorizasyon verildiyse :

1. Tankerlerde ilk pompa ve tabancaya otorizasyon verilir.

2. Pompalarda ilk kalkacak tabanca i¢in bekletilir. Belirli bir siire iginde tabanca
kalkmazsa otorizasyon geri alinir.

O an hangi pompa-tabanca ikilisinde hareket varsa cihaz ekranina onun bilgileri gelir.

Onay alindiktan sonra yakit verilmeden tabanca yerine konulursa 0 yakit olarak

belirlenir ve fig basilmaz, raporlanmaz.

8.4.7.2  Yakit Verilerinin Saklanma Alanlari

Veriler karsilastirmalarin yapilabilmesi igin ii¢ bolgede tutulur.
a. Sales : Gegmise yonelik dairesel olarak doldurulan satis bilgileridir. Hafiza
biiyiikliikleriyle degismesine ragmen yaklasik 720 kaydi tutabilir.
b. DatalnRom.FuelValues : 4 farkli pompa-tabanca ikilisinin son yakit bilgilerinin
hafizada tutuldugu alandir. Sales bolgesinden farkli olarak bu bélge yakit doldurma



aninda da aktif olarak kullanilir. Bu nedenle herhangi bir sebepten dolay1 yakit bitis
bilgisi sisteme iletilmezse en son gelen bilgiler kullanilabilir. Hafizadaki 4 pompa-
tabanca ikilisinden farkli bir pompa-tabanca ikilisinin verisi gelirse en geg tarihli
verinin iizerine yazilir. Merkez sunucuya yapilan raporlamadan sonra DatalnRom
bolgesindeki bilgiler silinerek Sales bolgesine aktarilir ve ilgili fis basilir.

c. DatalnRTC : Pille beslenen real time clock hafiza bolgesinde en son yakit bilgisi
saklanir.

8.4.7.3 Olasi Hatalar ve Onlemleri

1. Yarmm Yakat : Yakat verilirken sayacla baglant: kesilirse ( sayag kapatilir veya kablosu
cikarilirsa v.b.) en son alinan yakat bilgisi ile fig kesilir ve Yarim Yakit uyarisi ile
merkez sunucuya gonderilir.

2. Devam Eden Yarim Yakat:Yakit verilirken eger 15 saniyeden fazla siire sayacla
baglant: kesilirse otomatik olarak yakait fisi verilir. Ama bu durumda yakit verme iglemi
devam eder ve sonunda yakit bilgisi gelirse aradaki fark kadar ikinci bir yakit figi
basilir. Ilk yakit sunucuya “Yarim Yakit”, ikinci yakit “Devam Eden Ikmal” diye
gonderilir.

3. Atlanan Yakat: Asagidaki durumlarda verilen yakat bilgisi sayag tarafindan otomasyon
sistemine iletilemeyebilir:

a. Yakit verme aninda veya hemen sonrasinda otomasyonun elektriginin kesilmesi
(araglarda kontak marsa basilmasi)
b. Sayagla otomasyon arasinda baglantinin kopmasi (sayacin kapatilmasi veya
hatlardaki temassizlik)
c. Otomasyon haricinde manual olarak yakat verilirse.
Bu tarz durumlara kars1 sayacin totalizor degeri 10 saniye periyotlarla taranir. Eger
otomasyona kayitli totalizor degeri ile sayag totalizor degeri arasinda fark varsa aradaki
fark kadar fis en son okutulan aracin adina basilir ve sunuculara iletilir. Bu durumda
gonderilen uyar1 kodu “Atlanan fkmal” olacaktir.

8.4.8 Loglanarak Sunucuya Gonderilen Bilgiler

Cihaz elektrigi agildi

Otomasyon kesilip geldi

Tarih degistirildi

Yakit verilmeye baslandi

Cihaz kapagi acildi

Satiglar silindi

RFID okutuldu

Yakit iglemi bitirildi

Sistem sunucudan devreye alind1 veya devredis1 birakildi.

WCoNOO~WNE

Loglar DatalnRom’da boyu belirli bir listeye yerlestirilir. Yazilim belirli periyotlarla loglari
kontrol eder, iletilmeyen varsa iletir ve bayraklarini kapatir.

8.5 Tank Otomasyonu

10. Bir CM23/CM30 ayn1 anda 7 tane seviye probunu destekleyebilir. Son
probe adresi tanimsiz adres olarak kalmalidir.

11. Cahsma yontemi :

2. Problarin Tamtilmasi : Sistemdeki tiim problarin birer adresi vardir.
Sistemde iki prob ayni adrese sahip olmamalidir. Aksi taktirde ¢akigma
hatas1 olacaktir. Tank otomasyonu ilk devreye alindiginda sisteme
tanitilmis prob olmadigi i¢in dl¢iim yapilmayacaktir. Eger prob adresleri
merkezde belirlenip gonderildiyse tiim problarin montaj1 tamamlandiktan
sonra TANK AYARLARI meniisiine girilerek Tank durumu
aktiflestirilir ve sisteme baglanmis tank problari taranir. Gelen prob adres
bilgileri flash’a kaydedilir. Sisteme tanitilan problarin adresi meniiden
gortlebilir. Eger prob adresleri merkezde belirlenmemis veya sistem
kurulduktan sonra problar devreye alinacaksa bu durumda yeni problar
teker teker tanitilmalidir.



Problarin fabrika ¢ikis adresleri sifir (0)dir. Bu nedenle sifir (0) adresi
sistem kurulumunda kullanilmaz. Yeni prob takilip tarama iglemi
yapildiktan sonra mentiden yeni adresi belirlenir ve atanir. Atama
sirasinda o adresten sistemde kayitli ikinci bir probe varsa yeni adres
kabul edilmez.

3. Yakit veya su seviyesi belirlenen tank capindan yiiksege ¢ikmasi
durumunda sunucuya yiikseklik olarak tank ¢ap1 gonderilir.

4. Tank Dibi Minimum Yakit Seviyesi: Tank tamamen bosken yakit ve su
samandiralar iist iiste gelir ve yakit samandirasi ile tank dibi arasinda su
samandiras1 kalir. Bu nedenle yakit ancak tank dibinden yaklasik 10 cm
yliikselince dl¢iilmeye baglar.

5. Problarin Okunmasi ve Seviye Raporlamasi: Sistem kayitli problar
periyodik olarak okunur. Okuma sirasinda sunucuya alinan tiim veriler
hemen raporlanmaz. Raporlama asagidaki durumlarda yapilir:

e Raporlama Orani’n1 gegen seviye degisiklikleri
e Raporlama periyoduna ulagilinca
e Sunucudan giincelleme emri gelince

12. Samandira Davranislari:

6. Minimum Su Derinligi: Su samandirasi tank dibine oturursa yaklasik 12
cm’nin altin1 6lgemez. Bu nedenle 4 cm’nin alt1 0’a esitlenir.

7. Minimum Yakit Derinligi : Yakit samandirasi su samandirasinin
iizerinde tabana oturursa yaklasik 18 cm’nin altindaki yakit1 okuyamaz.
Bu seviyenin altindaki yakit 0’a esitlenir.

8. Minimum Samandira Uzakhg: iki samandira dlciimii offset
ayarlarindan sonra 13.5 cm’nin altinda olamaz. Bu seviyenin altina
diiserse yakit miktari su seviyesiyle ayni gosterilir.

8.6 HM55 icin 433Mhz Anten Uzatma

Q{W 1. 10m Wifi uzatma kablosu

uglarinda sekilde verilen
konnektor yapisinda
olacak sekilde temin edilir.

10 METRE

2. Erkek ucu kesilerek
kablonun kesilen tarafinda
{ 17.4 cm’lik (433 Mhz
ceyrek dalga boyu) kismin
orgii teli soyulur.
3. Ug kismi1 dik durmasi i¢in
pipet gecirilir sonra

: 4. Isiyla biiziilen makaronla
E* sabitlenir.
' 5.

Kablonun pipetten
oncesine vidalama i¢in
metal ayak yapilir.



